
Hochsteifer Roboter für Rührreibschweißen (FSW)  
und Handling-Anwendungen

Controlled by

YRC1000

Der MOTOMAN GG250 ist ein 6-achsiger Schweißroboter 
speziell für das Rührreibschweißen, welcher sich durch seine 
außerordentliche Steifigkeit auszeichnet. Dieser Industrie- 
roboter mit einer Traglast von 250 kg und einem Arbeits- 
bereich von bis zu 2711 mm wurde speziell für den Einsatz 
vom schweren und ausladenden Schweißequipment für das 
Rührreibschweißen – auch bekannt als Friction Stir Welding 
(FSW) – entwickelt.

Friction Stir Welding (FSW) ist eine fortschrittliche und energie- 
effiziente Schweißtechnologie, die sich durch reduzierte  
Prozesszeiten, hervorragende Nahteigenschaften und Wirt-
schaftlichkeit auszeichnet. 

In Kombination mit der konstruktiv optimierten S-Achse sorgt 
der vergrößerte Durchmesser des L-Arms dafür, dass der  
Roboter die für Hochpräzisionsanwendungen erforderliche 
Steifigkeit beibehält.

VORTEILE IM ÜBERBLICK 

• Hochsteifer 6-Achs-Roboter
• Hohe Traglast (250 kg) und großer Arbeitsbereich (2711 mm)
• Wiederhohlgenauigkeit von ± 0.025 mm
• Einfache Integration, Inbetriebnahme und Wartung
• Lieferung mit +SFT-Anleitung zur einfachen Korrektur  

von Teach-Positionen
• Schutzklasse: IP54/IP65

MOTOMAN 
GG250

www.yaskawa.eu



Technische Daten GG250

Achsen
Maximaler
Arbeitsbereich
[º]

Maximale
Geschwindigkeit
[º/sec.]

Maximales
Drehmoment
[Nm]

Maximales
Trägheitsmoment
[kg · m2]

Anzahl gesteuerter Achsen 6

Max. Traglast [kg] 250

S ±180 80 – – Wiederholgenauigkeit [mm] ±0,025

L +76/–60 75 – – Max. Arbeitsbereich R [mm] 2711

U +90/–78 80 – – Zulässige Temperatur [ºC] 0 bis +45

R ±210 150 1372 209,8 Zulässige Luftfeuchtigkeit [%] 20 – 80

B ±130 150 1372 209,8 Gewicht des Roboters [kg] 1640

T ±360 190 735 162,1 Mittlere Anschlußleistung [KVA] 5,0
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Traglastdiagramm                                                                                       
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Montagemöglichkeit: Boden

Schutzklasse: IP54/IP65

Alle Zeichnungsmaße in mm. Technische Änderungen vorbehalten. 
Maßstäbliche Daten können unter robotics@yaskawa.eu angefordert werden.
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YASKAWA Europe GmbH
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