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YASKAWA L1000A

YUKSEK PERFORMANSLI ASANSOR UYGULAMASI iCIN

Deneyim ve Yenilik

1915 yilindan bu yana YASKAWA, makine
uretimi ve endustriyel otomasyon igin
Uridnler Gretmekte ve pazara sunmaktadir.
Standart Uriinlerimizin yani sira 6zel
¢6zumlerimiz de, Gstin kalite ve
guvenilirlik 6zellikleriyle taninmaktadir.

YASKAWA ayrica, sahada ¢alisan
yUzbinlerce asansor invertdrlyle global
bir basariya sahiptir.

L1000A asansor invertorl, hem
modernizasyon projelerine hem de yeni
kurulumlara uygundur.

Uzun yillarin deneyimini ve uygulama odakli
yenilikgiligini temel alan L1000A, birgok
carpici 6zellikle birlikte yiksek performans
sunar:

» Enerji ve Toplam Isletme Maliyeti verimliligi
» Basit ve sorunsuz kullanim
» GuUvenli ve konforlu seyahat

YASKAWA L1000A, 3 milyon seyahat ve
70.000 saatin tUzerinde bakim gerektirmeyen
calisma icin tasarlanmistir. Dislili veya dislisiz
asansodrlerde asenkron motorlari ve sabit
miknatisl motorlar ¢alistirmak igin gelismis
fonksiyonlar vardir.

L1000A, 1,5 - 110 kW araliginda degisen
guc degerleri neredeyse tlim asansorler

icin uygundur. Ayrica, L1000A kolayca
kurulur ve cogu kontrol sistemine entegre
edilebilir.

L1000A avantajlari
v/ Enerji ve maliyet verimliligi
v/ Basit ve sorunsuz kullanim

v/ Giivenli ve konforlu seyahat
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YASKAWA L1000 asansor invertorleri , gtinimtizde kullanilan asansorlerin teknik gereksinimleri igin ideal ¢ézUmddr.
Asenkron motorlarn ve sabit miknatisli motorlar kontrol edebilmektedir. Yeni kurulan ve makine dairesi olmayan asansorlerin
yani sira modernizasyon icin de ilk tercihtir. Konforlu seyahat ve kanrtlanmis YASKAWA guvenilirligini yasayin.

Avantajlari

>

vV V. VY

v

v

Maliyet tasarrufu - L1000A, sabit miknatisli motorlari dayanikli ve digerlerine goére daha disik maliyetli artimli
(incremental) enkoderlerle kontrol edebilir

Modern motor suris algoritmalari, konforlu seyahat ve hassas durus saglar
Dar panellerde kurulum igin kompakt kasa
Tek motor kontaktérlli ve EN81-1 uyumlu (*kontaktdrsiiz) ¢oziim, glvenilirligi artinrken maliyetten tasarruf saglar

Auto-Tuning fonksiyonu, halatlar kaldirmadan invertdriin devreye alinmasina olanak vererek kurulum siresini
kisaltir
EN 81-1+A3'e gdre entegre fren kontroll

Asansor kontroll ile kolay seri baglanti icin DCP3 Arabirimi

11 Avrupa dilinde dahili LCD operator:
Almanca, ingilizce, Fransizca, italyanca, ispanyolca, Portekizce, Yunanca, Tirkge, Lehce, Cekce ve Rusca.

Ozellikler

vV V. V. V. YV VY

Artimli (incremental), EnDat ve SinCos enkoder destegi

EN 81-1+A3'e gore fren izleme

DCP3 Arabirimi

YUk sensori olmadan dislisiz motorlari sorunsuz sirme 6zelligi

Programlanabilir I/O'lar ve asansér donanim yazilimi neredeyse tim kumanda kartlarinin baglantisina olanak verir
Asansor terimleri ve asansor birimleriyle parametre géruntileme (m/sn, m/sn 2...)

Standart UPS veya bataryayla kurtarma, dahili hafif yon arama fonksiyonu

Kanitlanmis YASKAWA kalitesi ve glvenilirligi

Yakinda:

>

*Motor kontaktori olmadan ¢alisma icin SIL3 STO ile L1000A




Enerji ve Maliyet Verimliligi

Gelismis Motor/Sirtcu teknolojisi

Asenkron motor ve senkron motor galismasi icin yUksek performansli vektoér kontrol teknolojisi
» Motor tipleri arasinda gecis icin tek yazilim
» Cok cesitli asansor uygulamalar igcin mikemmel bir ¢cozim

Tek parametre ile motor

Kontrol Metodlari tipleri arasinda gegis

» Senkron motorlar (SPM/IPM siricl):
PM icin Kapali Cevrim Vektorler
» Asenkron motorlar:
V/f kontrol,
Acik Cevrim Vektor,
Kapall Gevrim Vektdr Kontroll

-
_,..] 'I—J—

Asenkron Motor Sabit Miknatish Motor
USB Kopyalama Unitesi

G » Ayarlarin hizli ve rahat bir sekilde yedeklenmesi ve surictinin
o= | hizlica programlanmasi icin USB kopyalama Unitesi
HO P ~

AO

Yol
e, 4

i

TUm L1000A invertorler, asagidaki dzelliklere sahip LCD operatér ile donatiimistir:

» TUkce ve 10 diger Avrupa dilinde anlasilir operatdr metni
» Kopyalama fonksiyonu: parametre ayarlarini hizlica kopyalamak ve yazmak igin
P Dogrulama fonksiyonu: Varsayilan degerleri ve degistirimis

olan parametreleri kontrol eder

4 ‘ YASKAWA L1000A



% YASKAWA

Basit Kullanim

Cok Fonksiyonlu Terminal Kart

» Parametre Yedekleme Fonksiyonu bulunan terminal kartinin parametre
ayarlarini kaydetme 6zelligi, strlctnin degistirilmesini gerektiren bir
ariza durumunda uygulamay! tekrar calisir hale getirmeyi kolaylastirr

L1000A Terminal Karti
Parametre

Ad Numara Ayar
ND/HD C6-01 1
- -
st 1 1 112 Earsbu- 1 [ e =L 5 Kontrol Metodu A1-02 0
[+ Tagv- Lo [ag [P a1 o | u 2 Frekans Referansi Segimi b1-01 1
(51152 153 5418894 137158 | 3w sc 5P| Caligtirma Komutu Segimi b1-02 1

-------
e T R L LR UEEY ]

T O Y TR
L e — T T

Tum sdrdcdlerinizin sdrdcuiye 6zel ayarlarini dogrudan bilgisayarinizda

yonetin.

Suricl kurulumu ve bakimi icin vazgegilmez bir arag.
Parametreleri dizenleyin, tim monitdrlere ulasin, dzellestirilmis
calisma sekanslar olusturun ve osiloskop fonksiyonuyla strtictyt

gbzlemleyin.

P Bilgisayar tabanli, pratik strtict kurulumu,
izleme ve diagnostik fonksiyonlari
P> Dahili osiloskop fonksiyonu
» Onceki invertor serilerinden otomatik parametre déniistiirme
P Cevrimici ve gevrimdigi parametre dlizenleme

Not: DriveWizard Plus kopyasini edinmek icin YASKAWA temsilcisiyle iletisime gegin.
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Guvenli ve Konforlu' Seyahatler

Kurtarma Operasyonu igin UPS ve Hafif YUk YonU Arama Fonksiyonu

» Monofaze 230 V UPS veya 48 — 96 VDC
batarya (24 V kontrol gli¢ kaynagy),
invertdre kurtarma icin gereken gucu
saglar.

) o 48-96 VDC
» L1000A, gug kesintisi durumunda
UPS'i kullanarak kabini kurtarma
icin bir sonraki kata ulastirabilir.
» Kumanda kart tarafindan tetiklenen LAV
P v » ) 24VDC giic kaynagi
“hafif yik yonu arama” fonksiyonu, iinitesi
kurtarma icin asansorun hafif yoninu
algilar.
UPS kablo baglantilar ve ¢calistirma Yedek batarya kablo baglantilar ve ¢alistirma

*Anlasilabilirlik igin bazi digmeler ve kontrol sinyalleri hari¢ tutularak sekiller basitlestirilmistir

Uzun Kullanim Omirlii Tasarim

» 10 yil boyunca bakim gerektirmeden » Performans omrl monitord
calisacak sekilde tasarlanmistir

L1000A, sorunlari ortaya ¢ikmadan

IGBT'ler, 3 milyon tam yUkte calistirma once 6nlemek amaciyla kullaniclyl parca
icin tasarlanmigstir. asinmasi ve bakim periyotlaryla ilgili

olarak bilgilendiren performans émru
Sogutma fani ve kapasitorler, monitorleriyle donatiimistir.

asansdrun en az 70.000 saat
bakim gerektirmeden calismasini

i K sekilde &zenl Operator Karsilik Gelen
saglayacak sekilde 6zenle AI | Ekrani Parca
secilmistir. arm!

LT-1 Sogutma fani

LT-2 Kapasitorler

Ani akim dnleme
LT-3 rolesi
LT-4 IGBT'ler

Alarm sinyalleri bir PLC'ye veya kontrol cihazina aktarilabilir.

6 YASKAWA L1000A
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Standart Ozellikler

Oge | Ozellikler
Kontrol Metodu V/f Kontrol, Acik Gevrim Vektor Kontrolii, Kapali Gevrim Vektor Kontrold, PM igin Kapal Gevrim Vektor
Frekans Kontrol Araligi 0,01 -120 Hz
Frekans Dogrulugu Dijital referans: maksimum cikis frekansinin +%0,01'lik dilimi i¢inde (—10 - +40°C)
(Sicaklik Dalgalanmast) Analog referans: maksimum c¢ikis frekansinin +%0,1'lik dilimi i¢inde (25°C +10°C)

Dijital referans: 0,01 Hz
Analog referans: 0,03 Hz / 60 Hz (11 bit)

Cikis Frekansi Goziindrligi 0,001 Hz

Frekans Ayarlama Goziinarligii

Frekans Ayar Sinyali -10-+10V,0-+10V
Kalkis Torku %1 59/3 Hz Ql/f Kontrq_l), %200/0,3 Hz*1 (Acik Gevrim Vektor Kontroll), %200/0 d/dk*1 (Kapali Gevrim Vektdr Kontroll, PM icin Kapali
= Gevrim Vektor Kontrolii
= Hiz Kontrolii Araligi 1:1500 (Kapal Gevrim Vektor Kontrolli ve PM icin Kapali Gevrim Vektor) 1:200 (Acik Cevrim Vektor Kontrol() 1:40 (V/f Kontrol
é Hiz Kontrolli Dogrulugu Acik Gevrim Vektor Kontroliinde +%0,2 (25°C £10°C) *2, Kapali Gevrim Vektér Kontroliinde +%0,02 (25°C+10°C)
E Acik Gevrim Vektorde 10 Hz (25°C +10°C), Kapali Gevrim Vektor Kontroliinde 50 Hz (25°C+10°C) (Ddner Auto-Tuning
é Hiz Yaniti (Speed Response) gerceklestirirken sicaklik dalgalanmalari haric)
Tork Limiti Tiim Vektor Kontrolleri dort bolgede farkli tork limitine olanak verir (OLV, CLV, CLV/PM'de bulunmaktadir)
Hizlanma/Yavaglama Siiresi 0,00 - 600,00 sn (hizlanma ve yavaglama rampalari i¢in 4 ayri segenek)
Frenleme Torku 200/400 V 30 kW veya daha diisiik degerdeki siiriiciilerde dahili frenleme transistorii bulunur.
V/f Karakteristigi Serbestce programlanabilir

Atalet Kompanzasyonu, Calistirma ve Durdurmada Pozisyon Kilitleme/Geriye Kagirmayi Onleme Fonksiyonu, Asiri Tork/Diisiik Tork
Algilama, Tork Limiti, Hiz Referansi, Hizlanma/Yavaslama Gegisi, 5 Bolge Sarsinti Ayari, Auto-tuning (Sabit ve Doner Motor/Enkoder

Ana Kontrol Fonksiyonlari Offset Ayari), Sogutma Fani agma/kapatma Anahtari, MEMOBUS/Modbus Haberlesme (RS-422/485 maks, 115,2 kbps), Hata Yeniden
Baglatma, Parametre Yedekleme Fonksiyonlu Cikarilabilir Terminal Blogu, Cevrimici Ayarlama, Kisa Kat, Kurtarma Operasyonu (Hafif
Yiik Yonu Arama Fonksiyonu), Revizyon Galismasi, Fren Sekansi, Asansor birimleriyle gortintiilenen hizla ilgili parametreler vb.

_ Cikis akimina dayall motor asiri 1Isinma korumasi
_ Cikis akimi %200'ii gectiginde siirlicii durur

Nominal ¢ikig akiminin %7150'sinde calistiginda (hizlanma akiminin %7175'i) 60 sn sonra siiriicii durur*?

200 V sinifi: DC barasi yaklasik 410 V degerini astiginda durur, 400 V sinifi: DC barasi yaklagik 820 V degerini astiginda durur

200 V sinifi: DC barasl yaklasik 190 V degerinin altina distigiinde durur, 400 V sinifi: DC barasi yaklasik 380 V degerinin altina
diistiigiinde durur

Termistor

Koruma Fonksiyonu

Hizlanma/yavaglama ve sabit hizda ¢alisma sirasinda devrilmeyi 6nleme
Elektronik devre ile koruma**
DC barasi yaklasik 50 V degerinin altina diisene kadar Sarj LED'i yanmaya devam eder

Kullamm Alani ic Mekanlar
z Ortam Sicakligi —10 - +50°C (aclk sasi), —10 - +40°C (NEMA Tip 1)
g Nem %95 veya daha az bagil nem (yogusmasiz)
% Depolama Sicakligi —20 - +60°C (tasima sirasinda kisa siireli sicaklik)
8, Yiikseklik 1000 metreye kadar (1000 m (izerinde her 100 m'de %1 ¢ikig azaltma, maks. 3000 m)
Sok 110 Hz - 20 Hz, 9,8 m/sn? maks. 20 Hz - 55 Hz, 5,9 m/sn? (200 V: 45 kW veya (izeri, 400 V: 55 kW veya iizeri) veya 2,0 m/sn? maks.
(200 V: 55 kW veya daha az, 400 V: 75 kW veya daha az)

Giivenlik Standardi EN954-1 giivenlik kategorisi 3 durdurma kategorisi 0; EN ISO 13849-1; IEC EN 61508 SiL2
Koruma Tasarimi IP20

*1: Onerilen kapasiteye sahip bir siiriicti gerekirir.

*2: Kurulum kosullarina veya kullanilan motora bagl olarak hiz kontrol dogrulugu kismendegisebilir. Ayrintilar igin Yaskawa ile iletisim kurun.
*3: Nominal ¢ikis akiminin %150'sinde caligirken ¢ikis frekansi 6 Hz degerinden diigiikse asin yik korumasi tetiklenebilir.

*4: Galisma sirasinda motor sargilari dahili olarak topraklandigindan asagidaki kosullar altinda koruma saglanmayabilir:

 Motor kablosu veya terminal blogundan topraga kagak. e Gii¢ acildiginda siiriictide halihazirda kisa devre var.



Baglanti Diyagrami

DC reaktorii ©

-, +1,+2, B1, B2 terminalleri baglanti (opsiyonel) Termik role
segenekleri igindir. Glig kaynagi hatlarini Ui X (opsiyon)
asla bu terminallere baglamayin 9 Ju(rn;;er " -7 ; Fren_leme direnci
,j( ! ,« i (opsiyon)
+2 + - Bt B2 Mot
U otor
Tt °
. VT2 e Ve
Trifaze sebeke - ' | [ [ w
200-240vac /L 3 = i’ RL1 L1000A w/T3 . ! L e
veya 380 - 480 Vac S/L2 / — EMC Filtresi © S/L2 P Vo Vo
-~ = T3 " W =
e = @
= Ekranl
Yukar komutu / Durdurmd S :@: Opsiyon karti konnektdrleri Toprak Kablo
T
Asag komutu / Durdurm: ISZ :@:
-
S— lss Bl
-
Revizyon Galigmasi 134 @
T Terminal karti
Orta Hiz 1 I s5 :@: jumper ve switch
- IE] DIP Switch S2
Cok fonksiyonlu X ] Term. Dir. Acik/Kapall
dijtal girigler Hizalama Hiz S6 &:@ GH sumoerss
(varsayilan ayar) ] | B Hl:mg;r
Kullanimaz s7 g@ B O!  Sink/Source Segimi
|
ISN
Hata rélesi cikigi
Sink / Source modu SC 250 Vac, maks. 1A
secim kablo baglantis—__ 30Vdc, maks. 1A
(varsayilan: Sink G—— (min. 5 Vdc, 10 mA)
© +24V Gok fonksiyonlu réle cikisi (Fren Kontrol Cikis)
250 Vac, maks. 1A
Ekranli topraklama terminali (3£|¥dg\;z$k?01 nll\A)
Gok fonksiyonlu réle cikisi (Motor Kontaktoriinii Kapatma Komutu)
Giic kaynagdi +10,5 Vdc, maks 250 Vac, maks. 1A
2 kQ 30 Vdc, maks. 1A
I Analog Girig 1 (Hiz Biasi) (min. 5 Vdc, 10 mA)
-10 - +10Vde (20 k) Gok fonksiyonlu rdle cikisi (Siirticii Hazir)
Cok fonksiyonlu r Analog Giris 2 (Kullaniimaz) gg?’\fc’ me;sksi 1AA
analog -10 - +10Vdc (20 kQ) | VdC, maks.
girisler (min. 5 Vdc, 10 mA)
7 ov . emmmmmmemm e 5
" 1
-V Fotokuplor 1 |
———————————————————————————— ) (Frekans Cikisi Sirasinda) ! Dijital Gikig
Sonlandirma direnci ! :_ 5-48Vdc
(120 @, 172 W) : ) | 2-50mA
vvvvv : Fotokuplor 2 : (varsayilan ayar)
: | (kullaniimaz) J
R R+ - __________________ 4
MEMOBUS/Modb *I R J % T M -~
odbus i | i
haberlegme RS485/422 " S+ i /A A %:::@ b analog gikis 1
mak. 1152 kBps j s- § O So0C v i0vde may
I IG T : :
- : ]AM p Cok analog cikis 2
1 ?EI [ =] Gios Aam)
H1 o ! -10 - +10 Vdc (2mA)
W2 T
E (@G
Givenli Devre Digi Birakma gifisleri
@
ekranli hat
DM+ -
ekranl 6rgiili kablo

NHC

EDM (Giivenli Elektronik Cihaz Monitorii)
kontrol devresi terminali

@ Remove the jumper when installing a DC reactor. Models CIMR-LC2A0085 through 0115 and 4A0045 through 0150 come with a built-in DC reactor.

@ Siiriicti, Durdurma Kategorisi 0 (EN60204-1) ve “Gtivenli Tork Kesimine (IEC61800-5-2) uygun bir durdurma fonksiyonu saglar. EN954-1/1S013849-1,
Kategori 3 ve IEC61508, SIL2 gerekliliklerini karsilayacak sekilde tasarlanmistir. Bu fonksiyon kullanilarak, motor kontaktbrleri sayisi bire indirilebilir.

@ Siriiclye zarar vereceginden SP ve SN terminallerine asla kisa devre yaptirmayin.

@ Gvenli Devre Digt Birakma girislerini kullanirken H1 - HC ve H2 - HC arasindaki baglanti kdpriistinii ¢ikarin.

Not

YASKAWA L1000A

1. Sirtictl, bir siirticii hatasinin giivenlik zincirinin agiimasina neden olacak sekilde takimalidir. MA-MB-MC terminalini yalnizca bu amag icin kullanin.
2. Herhangi bir hata olmasa bile stirictiniin ¢alisamayacag kosullar olusabilir. Ornegin, Dijital Operattr Programlama Modunda birakildiginda. Bu gibi durumlarda calismaya gegis icin “Suriicti Hazir” gikisini (varsayilan olarak M5-M6 terminallerine ayarlidir) kullanin.

© O 4 df

ana devre terminali
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Boyutlar

Korumalar
Standart Urtnlerin korumalar modele bagli olarak degisebilir. Asagidaki tabloya bakin.

Voltaj sinifi
CIMR-LC2A CIMR-LC4A

0008 0011 0018 0025 0033 0047 0060 0075 0085 0115 0145 0180 0215 0283 0364 0415 0005 0006 0009 0015 0018 0024 0031 0039 0045 0060 00750091 011201500180 0216

Model

Uygun maks. motor
kapasitesi [KW]

IP20 Standart Not* Talep iizerine standart Not*

1,5(22 40 55 75 11|15|185 22 30 37 45 55 7590|110 15|22 40 55 75 11 [15|/18,5|22 | 30 37 45|55 |75| 90 110

Not*: daha az biikiilme alaniyla

IP20 (daha az bukilme alaniyla)

W1 4-d w1 4-d S
s ‘
I -
]
E 1] S
Jop- e
e T
o U 2T 8 3
\ 28 = + + ?'h)
oA NATA <
Al -ml o
= — W |
mukil i 11 D1—
p D1 W e Max 10 w Max 10 D
Sek.2 Sek.3
200 V Sinifi
Model CIMR- |  Uygunmaks. | Sekil | Boyutlar mm cinsindendir. | Agiriik
LC2A oooo  |motor kapasitesi [KW]| | 6 [ Y] D[wiJHO [H [H2[H3 DI |t ]| ©]d]| (kg
0008 1,5
0011 5 147 38 32
0018 4,0 140 | 260 @ 164 122 248 6 W5 35
0025 55 Sek.1 167 - - 55 5 ) 40
0033 75 :
0047 11 180 300 187 160 284 75 56
0060 15 350 8 8,7
0075 18,5 sek2 | 220 ges 1T 192 gy 335 5 9,7
0085 22 254 | 534 195 | 400 = 385 134 23
0115 30 79 614 2 o0 50 | 435 L5 | 164 100 23 | 23 V6 28
e 1 329 630 283 @ 260 550 @ 535 80 110 40
0180 45 Fig.3
U 3 450 705 330 325 705 680 @ 125 @ 163 32 32 M0 81
0283 75 86
0346 90 130
ouis o 500 800 = 350 @370 800 = 773 | 13 | 238 45 | 45 | M2 105
400 V Sinifi
Model CIMR- | Uygun maks. | Sekil Boyutlar mm cinsindendir.
LC4A oooo  [motor Kapasitesi [kW]| [wi[HO [ HI [ H2 | H3 |
0005 1,5 147 38 3,2
0006 2,2 164 3,4
0009 40 140 | 260 122 248 6 35
0015 55 55 M5
0018 75 Sek.1 167 : - N 39
0024 11 54
0031 15 180 | 300 gy | 160 284 g 75 57
0039 185 220 350 197 | 192 335 78 83
0045 22 254 | 465 258 = 195 = 400 | 385 s | 100 23
0060 30 279 | 515 258 | 220 @ 450 @ 435 27
883? 2; 630 258 510 495 75 | 120 105 23 V6 39
it - Sek3 | 329 260 i
0150 2 730 | 283 550 535 180 110 i
0180 90 450 | 705 | 330 | 325 705 680 | 125 & 163 .o 32 M10 85
0216 110 500 800 350 @ 370 800 . 773 | 13 | 236 45 Mi2 | 103




Secenekler

Analog Giris

CANopen
Haberlesme Arabirimi

Dijital Gikis

Line Driver
Enkoder Karti

Mutlak (Absolute) Enkoder

LED Operator

Frenleme Kiyici Unitesi

USB Kopyalama Unitesi
(RJ-45/USB uyumlu soket)

Yiiksek hassasiyetli ve yliksek ¢oziiniirliiklii analog hiz referans ayari saglar.
e Girig sinyali seviyesi: =10 - +10 Vdc (20 kQ) 4 - 20 mA (500 Q)

e Girig kanallari: 3 kanal, giris gerilimi/giris akimi secimi igin DIP switch

e Girig ¢oziintrligu: Giris gerilimi +13 bit (1/8192) Girig akimi 1/6554

16-bit dijital hiz referans ayar saglar.

e Girig sinyali: 16 bit ikili, 2 basamak BCD + isaret sinyali + ayar sinyali
e Girig gerilimi: +24 V (izole)

® Girig akimi: 8 mA

Segilebilir Parametre: 8 bit, 12 bit, 16 bit

Ana kontrolorle CANopen haberlesmesi yoluyla siiriicliyi caligtirmak veya durdurmak,
parametreleri ayarlamak ve ¢ikis frekansini, ¢ikis akimini veya benzer 6geleri izlemek igin
kullanilr.

Stirticti ¢ikis durumunun (¢ikis frekansi, ¢ikis akimi vb.) izlenmesi igin analog sinyal Gretir
e Cikis cozunrliigd: 11 bit isaretli (1/2048)

e Cikig gerilimi: —10 - +10 Vdc (izole edilmemis)

e Cikis kanallari: 2 kanal

Siriicti caisma durumunun (alarm sinyali, sifir hiz algilama, vb.) izlenmesi igin izole tip

dijital sinyal Uretir. Cikis kanali: Fotokupldr 2 kanal (48 V, 50 mA veya daha az) Role baglanti

cikisi 4 kanal 250 Vac, 1 A veya daha az 30 Vdc, 1 A veya daha az

Motor geri beslemesi icin enkoder gerektiren kontrol modlari igin.
e Faz A, B ve Z puls girigleri (complementary tip)

e PG frekans araligi: Yaklasik 50 kHz maks.

* PG icin gii¢ kaynadi cikisi: +24 V, maks. akim 30 mA

e Puls monitor cikisi: Open Collector, +24 V, maks. akim 30 mA

e PG igin gii¢ kaynagi cikigi: +12 V, maks. akim 200 mA

Motor geri beslemesi i¢in PG enkoder gerektiren kontrol modlari igin.
e Faz A, B ve Z puls (diferansiyel puls) girigleri (RS-422)

e PG frekans araligi: 300 kHz (yakl.) degerine kadar

e Puls monitor ¢ikigi: RS-422

* PG icin gii¢ kaynagdi cikisi: +5 V veya +12 V, maks. akim 200 mA

Endat Motor Geri Beslemesi

Heidenhain Motor Geri Beslemesi
Resolver Motor Geri Beslemesi
Kolay uzaktan okuma

Rejeneratif enerjiyi direng izerinde isiya dontistiirerek yavaslama siiresini kisaltmak igin
kullanilr

Frenleme Direnci Unitesi ile birlikte kullanildiginda yavaslama siiresini kisaltrr.
30 kW degerinin tizerindeki uniteler icin

Kontrol devresi ve opsiyon kartlari igin gii¢ kaynagi. Not: Siiriicii yalnizca bu giig
kaynagindan galisirken parametre ayarlar degistirilemez.

e Siirlicliyli bilgisayarin USB portuna baglamak igin adaptér
e Daha sonra bagka bir stiriicilye aktariimak (izere parametre ayarlarini kolay ve hizli bir
sekilde kopyalayabilir.

LCD operator baglamak i¢in kablo.

Al-A3

DI-A3

SI-S3

AO-A3

DO-A3

PG-B3

PG-X3

PG-F3 (EnDat 2.1/01 ve
EnDat2.2/01)

PG-E3 (Heidenhain ERN1387)
PG-R3 (Resolver)*
JVOP-182

Ayrintili bilgi icin YASKAWA ile
iletisim kurun.

CDBR serisi

200V Sinifi: PS-A10LB
400V Sinifi: PS-A10HB

JVOP-181

WV001: 1 m
WV003: 3 m

*yakinda piyasaya ¢lkacaktir

Not: YASKAWA tiretimi olmayan diriinlerin bulunabilirligi ve 6zellikleri icin s6z konusu dirtiniin Ureticisi ile iletisim kurun.
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Secenekler

Tek veya birden fazla siiriictintin elektromanyetik girigimini

SRR APl onlemek amaclyla sebeke tarafi igin filtre.

Bu reaktorler, gtic faktorin iyilestirmek ve EN12015'in
gerektirdigi harmonik distorsiyon iiniteleri gerekliliklerini
kargilamak icin stirlictlerin cikiginda kullanilir.

Trifaze 400 V

CIMR-LC4A000500AA
CIMR-LC4A0006IAA
CIMR-LC4A0009JAA
CIMR-LC4A001500AA
CIMR-LC4A0018JAA
CIMR-LC4A002400AA
CIMR-LC4A00310IAA

CIMR-LC4A003900AA
CIMR-LC4A004500AA
CIMR-LC4A0060CJAA
CIMR-LC4A007500AA
CIMR-LC4A009100AA
CIMR-LC4A011200AA
CIMR-LC4A015000AA
CIMR-LC4A018000AA
CIMR-LC4A0216JAA

Trifaze 400 V

CIMR-LC4A000500AA
CIMR-LC4A0006CIAA
CIMR-LC4A0009JAA
CIMR-LC4A001500AA
CIMR-LC4A0018JAA
CIMR-LC4A002400AA
CIMR-LC4A003100AA
CIMR-LC4A00390AA
CIMR-LC4A004500AA
CIMR-LC4A0060CJIAA
CIMR-LC4A007500AA
CIMR-LC4A00910AA
CIMR-LC4A011200AA
CIMR-LC4A015000AA

CIMR-LC4A01801AA
CIMR-LC4A0216JAA

Model
Filtre: Ayak montajli:
FB-40008A
FB-40008A
FB-40014A
FB-40025A evet
FB-40025A
FB-40044A
FB-40044A
FB-40060A
FB-40060A
FB-40072A
FB-40105A
FB-40105A hayir
FB-40170A
FB-40170A
FB-40250A
FB-40250A
AC Reaktorii IPO0 AC Reaktorii IP20
B0903084 B0903088
B0903084 B0903088
B0903084 B0903088
B0903085 B0903089
B0903085 B0903089
B0903086 B0903090
B0903087 B0903091
B0910009 B0910014
B0910009 B0910014
B0910011 B0910016
B0910011 B0910016
B0910013 B0910018
B0910013 B0910018
gelistiriimektedir gelistiriimektedir

Model Numarasi Anahtarn
CIMR- L c 4 A 0015 B A
- 1 T T T 1
AC Siiriicii L1000A Serisi

Bolge Kodu

2  Trifaze, 200-240 Vac

Degerler ve Tir Tanimlari

Tasarim Revizyon Sirasi

Cevresel Teknik Ozellikler
A Standart

0Ozel Model

Bos ' Standart
9101 | A3 Fren izlemeyle

4 Trifaze, 380-480 Vac —

istege Uyarlanmis Ozellikler L 8 P20
A Standart model ‘ C  Dahaaz bikilme alanyla IP20

Nominal ¢ikig akimi [A] Uygun maks. motor*® [kW] Nominal ¢ikig akimi [A]
0008 8+ 15 0005 4,8
0011 114 2,2 0006 5,5%
0018 18 4,0 0009 9,24
0025 25*1 55 0015 14,8%
0033 33+ 75 0018 18*
0047 474 11 0024 24%
0060 60! 15 0031 31+
0075 75* 18,5 0039 39*
0085 85" 22 0045 45*1
0115 115* 30 0060 60"
0145 145%2 37 0075 75*
0180 180*2 45 0091 91+
0215 215* 55 0112 112*2
0283 283* 75 0150 150*2
0346 346*2 90 0180 180*2
0415 415% 110 0216 216*

Uygun maks. motor*s [kW]

15
2,2
4,0
55
7,5
11

15

18,5
22

*1: Bu deger, maks. 8 kHz tasiyici frekansi oldugunu varsaymaktadir. Tagiyici frekansinin artinimasi, akimin azaltiimasini gerekirir.
*2: Bu deger, maks. 5 kHz tastyici frekans oldugunu varsaymaktadir. Tagiyici frekansinin artirimasi, akimin azaltilmasini gerektirir..

*3: Motor kapasitesi (kW), Yaskawa 4 kutuplu, 60 Hz, 200 V motoru veya 400 V motorunu refere etmektedir. Stiriicii ¢ikis amper degerinin nominal ¢ikis akimi motor nominal akim degerine esit veya bu degerden yiksek olmalidir. 1 1
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