YASKAWA

VIOTOMAN

-L80

Palettieren mit der PL-Serie

www.yaskawa.eu.com

Der kleinste Palettierroboter der MOTOMAN PL-Serie bietet mit
seinen 5 Achsen Hochstleistungen fur Box-, Kartonagen- und
Gebinde-Palettierungen in Einsatzbereichen Endverpackung
und Logistik.

Die erweiterte vertikale Reichweite von 3.291 mm gewahrleistet
hohe Palettierhhen. In Kombination mit seiner horizontalen
Reichweite von 2.061 mm ermd&glicht diese eine Vielzahl
von Einsatzmdglichkeiten. Der kompakte MOTOMAN PL80
palettiert muhelos Lasten bis 80 kg und Uberzeugt durch eine
geringe Bauhdhe, schlanke Bauform und kleine Aufstellflache.

Der MOTOMAN PL80 arbeitet mit energiesparenden Yaskawa-
Servomotoren der Sigma7-Generation und der kompakten
Hochleistungssteuerung YRC1000.

|deal ist die Kombination mit der optionalen Funktionalen Sicher-
heitssteuerung (FSU) zur Absicherung kompakter Arbeitsbe-
reiche, oder mit MotoLogix® flr eine einfache Programmierung
des Roboters tber SPS-Funktionsbausteine.

VORTEILE IM UBERBLICK

e Neue Sigma7 Servomotoren — hohe Beschleunigung,

Geschwindigkeiten, geringere BaugrdBe und Energiebedarf

Hohe Traglast: 80 kg

GroBer Arbeitsbereich: 2.061 mm

Robust und flexibel

Schlanke, kompakte und niedrige Bauform

Erweiterte Sicherheitsfunktion (FSU) in der Steuerung

(YRC1000)

e SPS-Integration Uber MotolLogix-Software-Schnittstelle

e Handgelenk widerstandsfahig gegen Eindringen von
Staub und Flussigkeiten (IP54/1P67)

Controlled by

YRC1000




MOTOMAN PL80
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Technische Daten PL80

[&)]

Maximaler Maximale Maximales Maximales Anzahl gesteuerter Achsen
Arbeitsbereich Geschwindigkeit Drehmoment Tragheitsmoment
| [°/s] [Nm] [kg - m2] Max. Traglast [kg] 80

+180 Wiederholgenauigkeit [mm] +0,03

+135/-90 Max. Arbeitsbereich R [mm] 2061

+35/-160 Zulassige Temperatur [°C] 0 bis +45

Zulassige Luftfeuchtigkeit [%] 20 - 80
Gewicht des Roboters [kg] 565

Max. mittlere AnschluBleistung [kVA] 4,5
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85391 Allershausen www.yaskawa.eu.com

Alle ZeichnungsmaBe in mm. Technische Anderungen vorbehalten.
MaBstébliche Daten kdnnen unter robotics@yaskawa.eu.com angefordert werden.



