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PunktschweiBen & Handling mit der SP-Serie

www.yaskawa.eu.com

Der MOTOMAN SP165-105 ist ein Punktschwei3- und Hand-
lingroboter mit groBer Reichweite von Uber 3 Metern. Dieser
Roboter wird haufig fir Handlingaufgaben rund um das Punkt-
schweiBen eingesetzt, z.B. Werkstlickhandling mit stationarer
SchweiBzange. Er ist flr eine Vielzahl gangiger Punktschweil-
zangen und Technologien geeignet, insbesondere auch fur
servogesteuerte Schweizangen mit robotergestitztem Zangen-
ausgleich. Seine schlanke Bauform kommt ohne mechanischen
Gegengewicht-Balancer aus und ermdglicht geringe bewegte
Massen, sowie hdhere Beschleunigungen und Geschwindig-
keiten. Das stabile Handgelenk ist speziell fur kleine und
schnelle Positionierbewegungen geeignet, wie sie bei Punkt-
schweiBanwendungen ublich sind.

Der MOTOMAN SP165-105 besitzt die neueste Yaskawa-
Sigma7-Servo-Antriebstechnologie, ist hinsichtlich Dynamik
und Energieeffizienz auf modernstem Stand und ermaoglicht
hervorragende Taktzeiten.

VORTEILE IM UBERBLICK

e Vielseitige Einsatzmdoglichkeiten

e GroBer Arbeitsbereich (3058 mm) bei hoher Traglast
(105 kg mit C-Adapter)

e Hohe Wiederholgenauigkeit (+0,05 mm)

e Extra schlanke Bauweise, integrierte Kabel- und

Medienfiihrung im Roboterarm

Hohe Roboterdichte in Fertigungslinie maglich

Verkulrzte Prozesszeiten

e Hohe Dynamik

OPTIONEN

Kabelpakete verschiedener Bauart, leicht adaptierbar
C-Adapter zur optimalen Kabelflhrung am Handgelenk
Sockel und Grundplatten

Verlangerte Roboterkabel

Feldbus- und Safety Bus-Optionen

Externe Antriebsachsen, Fahrbahnen

e Sicherheitssteuerung (FSU), Bereichsbegrenzungen

e Vision-System, z.B. MotoSight 2D

Controlled by

YRC1000




MOTOMAN SP165-105
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Technische Daten SP165-105

(o))

Maximaler Maximale Maximales Maximales Anzahl gesteuerter Achsen
Arbeitsbereich Geschwindigkeit Drehmoment Tragheitsmoment
[°1 [°/s] [Nm] [kg - m?3] Max. Traglast [kg] 105 (120%)

+180 Wiederholgenauigkeit [mm] +0,05

+76/-60 Max. Arbeitsbereich R [mm] 3058

+90/-86 - - Zulassige Temperatur [°C] 0 bis +45

+210 (+360%) 834 (383 Zulassige Luftfeuchtigkeit [%] 20 - 80

+125 (+130%) 175 834 (883%) 77 (79%) Gewicht des Roboters [kg] 1090

+210 (+360%) 265 520 40 Mittlere AnschluBleistung [kVA] 5,0

* ohne C-Adapter

Yaskawa Europe GmbH YR-1-06VX180-120-A00
A-04-2021, A-Nr.212398

Robotics Division Tel. +49 (0) 8166 90-0

YaskawastraBe 1 robotics@yaskawa.eu.com
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Alle ZeichnungsmaBe in mm. Technische Anderungen vorbehalten.
MaBstébliche Daten kdnnen unter robotics@yaskawa.eu.com angefordert werden.



